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D.01.02.01a

OCHRONA ISTNIEJACYCH DRZEW W OKRESIE BUDOWY
DROGI

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ochrong istniejgcych drzew w okresie budowy drogi dla zadania: ,Utwardzenie podworka
miedzy ulicami: Ko $cieln g, Mleczn g, Jabtkow g i Ditug g”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad wykonania i odbioru rob6t trwajgcych
w okresie budowy drogi, zwigzanych z ochrong i zabezpieczeniem istniejgcych drzew zlokalizowanych:

. pojedynczego drzewa zlokalizowanego w centralnej czesci placu na terenie projektowanego
Zielenca,

z uwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres budowy i pielegnacji drzew uszkodzonych
w czasie prowadzenia robot.

1.4 Okre slenia podstawowe
Drzewo - roslina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewniatym pedzie gtéwnym (pniu).
Korona — goérna czes$¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.
Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwa.

Forma pienna — forma drzew z pniami wysokosci od 1,8 do 2,2 m, z wyraznym nie przycietym
przewodnikiem i uformowang korona.

Bryta korzeniowa - uformowana bryta ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami rosliny.

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”

1.5 Ogolne wymagania dotycz gce robot
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Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.

2 MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podanow ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoine”.

2.2 Materiaty do wykonania robot

Przy ochronie i zabezpieczeniu istniejgcych drzew w okresie budowy drogi mozna stosowac
nastepujgce materiaty:
materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew, jak:

. deski iglaste grubosci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,
. maty stomiane,

. zuzyte opony samochodowe,

. drut, tasme stalowg, gwozdzie,

*  wode,

materialy pielegnacyjne drzew uszkodzonych, jak:

. preparaty emulsyjne, powierzchniowe,
. srodki impregnujace,
*  wode.

Materialy stosowane do tymczasowej ochrony drzew i materialy pielegnacyjne powinny byé
zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera.

3 SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2 Sprz et stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot:

sprzetu do tymczasowej ochrony drzew:

. recznego sprzetu do prac ziemnych jak szpadle, dragi, topaty,

. samochodu skrzyniowego do transportu,

. sprzetu do podlewania, z ew. przewoznymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami, konewkami,
*  wyposazenia pomochiczego, drobnych narzedzi, drabin itp.,

28



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.01.02.01a

sprzetu do pielegnacji drzew uszkodzonych:

. recznego sprzetu pomocniczego, jak: pity, sekatory, dtuta, noze, skrobaki,
. recznego sprzetu do robét ziemnych, jak szpadle, topaty itp.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4 TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

4.2 Transport materiatéw

Materialty do wykonania rob6t mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem lub wysuszeniem.

5 5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

5.2 Zasady wykonywania robot

Sposo6b wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i ST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informaciji
podanych w zalgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

»  roboty przygotowawcze,
. roboty zabezpieczajgce drzewo lub czynnosci pielegnacyjne,
. roboty wykonczeniowe.

5.3 Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inzyniera:

. ustali¢ lokalizacje drzewa podlegajgcego zabezpieczeniu,
. usunac¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogrodzen itd.
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54 Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres budow vy

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktére pozostang w terenie po zakonczeniu robét drogowych, a sg
narazone na uszkodzenia w czasie rob6t budowlanych, wymaga wykonania wszystkich czynnosci:

e w sposOb uniemozliwiajgcy uszkodzenie mechaniczne drzew,

» tylko recznie w zasiegu korony drzewa i w odlegto$ci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu
korony drzewa, przy czym wyjgtkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego wymaga zgody
Inzyniera.

W zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnagtrz od obrysu korony drzewa
(lub w strefie 4 x 4 m wokét drzewa) nie powinno dopusci¢ sie do:

« wykonania placow sktadowych i drég dojazdowych,
. sktadowania materiatéw budowlanych,
. Zmian poziomu gruntu.

Zaleca sie, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie sktadowac cementu, kruszywa, olejow, paliw
i lepiszcz.

Zaleca sie, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie byly prowadzone w okresie wegetacji
roslin, a szczegdlnie w okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wykonania tych robét sg miesigce
od pazdziernika do kwietnia.

Zaleca sie, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byty
wykonywane wytgcznie recznie. Za deskowaniem czasowego waskiego wykopu powinno sie wykonaé
ostone korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5 m i gtebokosci 1,5 + 2,0 m wypeionej
kompostem i torfem. Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wczesniej niz wkasciwy wykop. Z oston
takich mozna zrezygnowac¢ pod warunkiem wykonania robét instalacyjnych poza okresem wegetac;ji roslin.

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

. owiniecie pnia matami stomianymi (np. w ilosci 4 m2 na jeden pien) lub zuzytymi oponami
samochodowymi, a nastepnie oszalowanie ich deskami do wysoko$ci pierwszych gatezi.
Dolna czesc¢ kazdej deski powinna opierac sie na podtozu, bedac lekko wkopang w grunt lub
obsypang ziemiag. Oszalowanie powinno by¢ otoczone opaskami z drutu lub tasmy stalowej w
odlegtosci wzajemnej co 40+60 cm,

. przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w ilosci okoto 4 m2 na jedno drzewo,

. podlewanie drzewa wodg w ilosci okoto 20 dm3 na jedno drzewo przez caty okres trwania
robét, w zaleznosci od warunkdw atmosferycznych oraz wskazan Inzyniera.

Po zakonczeniu robét nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmujacy:

. rozebranie konstrukcji zabezpieczajgcej drzewo,
. usuniecie materiatéw zabezpieczajgcych,
. lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.

5.5 Pielegnacja drzew, uszkodzonych w czasie
prowadzenia robot budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia rob6t powinny byé natychmiast poddane zabiegom
pielegnacyjnym.

Nalezy wykonac¢ nastepujgce zabiegi pielegnacyjne uzaleznione od rodzaju uszkodzenia:

przy uszkodzeniu korzeni:

. zmniejszy¢ korone drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
* wykonac ciecia sanitarne korzeni pod kgtem prostym, dokonujgc ciecia tam, gdzie zaczyna sie
korzen zdrowy (zywy),
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. zabezpieczy¢ powierzchnie ran preparatem impregnujgcym,

. posypac gleba na biezagco zabezpieczone korzenie,

. zastgpi¢, przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowg ziemie
glebg bardziej zasobna,

przy uszkodzeniu gatezi:

« wykonywac ciecia galezi o srednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,
. zabezpieczy¢ natychmiast powstatg rane po usunieciu zywej gatezi:

- 0 $rednicy do 10 cm, zasmarowujgc w catosci preparatem o dziataniu powierzchniowym,

- 0 $rednicy ponad 10 cm, zabezpieczajgc dwusktadnikowo, tj. krawedzie rany (miejsca, z ktorych
bedzie wyrastata tkanka zywa — kalus) i drewno czynne (pierscien o grubosci 1,5 + 2 cm) —
Srodkiem o dziataniu powierzchniowym, a pozostatg cze$¢ rany wewnatrz pierscienia — srodkiem
impregnujgcym,

przy ubytkach powierzchniowych:

« wygtadzi¢ i uformowac powierzchnie rany,

. uformowaé krawedz rany (ubytku),

. zabezpieczy¢ calg powierzchnie rany, z tym, ze $wieze rany zabezpieczyc¢ jedynie przez
zasmarowanie w catosci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym typu Dendromal, Lak-
Balsam lub Funaben.

5.6 Roboty wyko nczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i ST. Do robét

wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robo6t do istniejgcych warunkow
terenowych, takie jak:

. odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych,
. niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie rob6t roslinnosci, np. zatrawienia,
. roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jako  $ci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 6.

6.2 Badania przed przyst gpieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

. uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodno$ci, ew. badania
materiatdéw wykonane przez dostawcéw itp.),

. ew. wykona¢ whasne badania wtasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkcie 2 lub ustalone przez Inzyniera,

. sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptaciji.
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6.3 Badania w czasie robot

Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew dotyczg sprawdzenia:

. obudowy drzewa w zakresie spetniania warunkéw zabezpieczenia przed uszkodzeniami,
. zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze, zgodnie z punktem 5,
. ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw.

Badania robo6t pielegnacyjnych drzew uszkodzonych i robot pielegnacyjnych drzew uszkodzonych w
czasie budowy drogi polegajg na sprawdzeniu, w nawigzaniu do ustaleh punktu 5:

. prawidtowosci wykonania cie¢ (korony, korzeni, gatezi),

. poprawnosci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentéw drzewa (ran),
. zabezpieczen glebg uszkodzonych korzeni,

. stopnia zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze.

7 7.0BMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

Jednostkg obmiarowg jest sztuka zabezpieczonego drzewa.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

8.2 Odbiér robot zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja w zakresie robot pielegnacyjnych drzew
uszkodzonych — ciecie i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni oraz wymiana gruntu w najblizszym
otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuje:

. roboty przygotowawcze, pomiarowe,

. pozyskanie miejsca skltadowania materiatow,

. dostarczenie materiatow i sprzetu,

» wykonanie zabezpieczenia drzewa lub pielegnacji drzewa uszkodzonego, zgodnie z
wymaganiami dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej,

. przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

. odwiezienie sprzetu,

. uporzadkowanie terenu robaét.
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