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D.01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | INNYCH

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiorkg elementow drég, ogrodzen i przepustéw dla zadania: ,Utwardzenie podworka
miedzy ulicami: Ko $cieln g, Mleczn g, Jabitkow g i Dtug g”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami majgcymi na celu rozbidrke elementéw drdg, ogrodzen i przepustow.
Zakres rob6t obejmuje:

e rozbiorke schodow

e rozhiorke istniejgcej studni wpustowej i studni rewizyjnych przewidzianych do wymiany
» rozbidrka istniejgcego istniejgcej kanalizacji

* rozbioérka stropu, wienca i czesci scian komory bytej cieptowni

e rozbidrka kraweznikéw, obrzezy i taw

e rozbiorka istniejgcej nawierzchni chodnikéw i zjazdéw

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5 Ogodblne wymagania dotycz gce roboét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

2 MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdine”.
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3 SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementéw drég, ogrodzen i przepustow moze byé
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

e spycharki,

* fadowarki,

e zurawie samochodowe,
e samochody ciezarowe,
e zrywarki,

« mioty pneumatyczne,

e pily mechaniczne,

» frezarki nawierzchni,

*  koparki.

4 TRANSPORT

Ogdblne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu..

5 WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Roboty rozbidrkowe elementéw drog, ogrodzen i przepustéw obejmujg usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST lub wskazanych
przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaciji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier
moze poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany
odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w ST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlasnoscig Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktore zgodnie
z ST stajg sie wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog, ogrodzen i przepustéw znajdujgce sie
w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6Inosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalezy wypetnié,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w PN-S-02205:1998 ,Drogi samochodowe — Roboty ziemne”.
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6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Jednostkg obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég jest:

dla stropéw i muréw — m3 (metr szescienny)

dla studni — szt. (sztuka)

dla nawierzchni — m2 (metr kwadratowy),

dla kraweznikéw obrzezy i taw — m (metr biezacy)

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

Cena wykonania robot obejmuje:

dla rozbiorki warstw nawierzchni:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

sktadowanie materiatu przeznaczonego do usuniecia

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki nie nadajgcego sie do ponownego uzycia
optata za sktadowisko

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

dla rozbiorki kraweznikdw, obrzezy i opornikow:

wyznaczenie kraweznikow, obrzezy i opornikéw do rozbiérki,
odkopanie i demontaz kraweznikdw, obrzezy, opornikdw i ich taw
sktadowanie materiatu przeznaczonego do usuniecia

zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

optata za sktadowisko

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

dla rozbiorki stropéw i muréw:

wyznaczenie stropu i muru do rozbiorki
rozebranie i wyburzenie stropu i muru,
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. ewentualne wykonanie projektu rozbiérki

. zabezpieczenie miejsca rozbioérki

+  skladowanie materiatu z rozbiorki

. ewentualne zasypanie i zageszczenie gruntu w dotach (wykopach) po usunietych obiektach,
*  odwiezienie materiatu z rozbiorki,

. optata za sktadowisko

. uporzgdkowanie terenu rozbiérki;
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